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1. Uvod

Soutéz s nazvem ROBODO porada Stredni Skola — Podorlické vzdélavaci centrum
Dobruska. Patronem soutéze je mésto Dobruska. Soutéz vychazi z mezinarodni soutéze
Robotiada, kterou porada spole¢nost JCMM Brno.

Soutéz je urena predevsim pro zaky zakladnich Skol, ktefi maji zajem o nové technologie a
o0 robotiku a jsou sdruzovany napf. v zajmovych krouzcich.

Soutéz se bude konat 11.4.2022 v budové Stfedni Skoly — Podorlického vzdélavaciho centra
v Dobrusce, Pulicka 695

Kontakt na pofadatele: bastl.libor@sspvc.cz vilimkova.milena@sspvc.cz

2. Soutézni tymy

Soutézici zaci vytvofi jedno az ¢tyrclenny tym, kde si rozdéli praci na soutézi a domluvi se na
spolupraci v tymu. Stanovi si kategorii, ve které budou soutézit. Mohou oviem soutézit

v nékolika vyhlasovanych kategoriich. Kazdy soutézni tym se muze prezentovat pod svym
nazvem a vytvofit si pro tuto pfilezitost i vlastni profil (nazev tymu — logo tymu — oble€eni
apod.), — to v8ak neni podminkou a neovliviiuje hodnoceni. Tymy budou rozdéleny na ZS a
SS.

3. Zakladni spole¢na pravidla pro vSsechny kategorie

a) Roboti musi vychazet z robotl bézné dostupnych v prodeji.
Robot musi mit pfi pohledu z boku ploSku, na kterou poradatel nalepi souvislou
neprusvitnou plochu délky minimalné 60 mm, vySky min. 40 mm. Spodni okraj ve vysce
minimalné 50 mm.

b) Do soutéze mulzete prihlasit jen hotové a naprogramované roboty. Na zacatku soutéze,
resp. pfed jednotlivymi soutéZzemi probéhne
technicka prejimka.

c) Jeden tym muize mit vice robotu
(mdze se tedy pfihlasit do vice
kategorii). Roboty Ize sdilet mezi min. 60 mm
tymy. Tym pfihlaSeny na SUMO,
musi mit na tuto kategorii vlastniho

robota. £ ROBUTIAD
d) Roboti budou podle hmotnosti if ( Tym 99
rozdéleni do kategorii (do 500g a nad £ e hu——
500g). X _
e) Pokud soutézici &i robot porusi 14021'21'

pravidla, mize rozhodci jeho jizdu
ukondit. MUze také soutézici Ci
robota diskvalifikovat i pro dalSi
zapasy.

min. 50 mm
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4. Soutézni kategorie
CARA SPRINT SUMO DALKOVY MEDVED

Ukol
Robot musi autonomné projet trasu vyznacenou ¢ernou ¢arou na bilém hfisti v ¢asovém limitu

2 minuty. BEhem soutéze se pozice ¢ary nebude ménit, ale muze se ménit smér jizdy. Vitézem
se stane tym s nejlepSim ziskanym ¢asem.

Robot
Rozméry robota musi byt o maximalnich rozmérech: délka 500 x Sifka 360 x vyska 420 mm.

Robot nesmi b&éhem soutézni jizdy:
e opustit ¢aru — robot musi zakryvat stale celou Sitku Cary
o posSkozovat soutézni trat, zanechavat na ni stopy nebo své soucasti
e komunikovat s externim zafizenim
e robota se po odstartovani nesmi nikdo dotykat, pokud to nedovoli €i nenafidi rozhodci.

Pfiklad provedeni soutézni drahy:
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SPRINT
¢ 0,9m N
Ukol
Robot musi autonomné projet co nejrychleji zadanou /N7
trasu. ©
c
Robot "Q
Maximalni rozmeéry robota ve startovni poloze jsou: délka 5m ~(O
500 mm, $itka 300 mm a vyska 300 mm. _g
Robot nesmi béhem sout&zni jizdy: o
« opustit drahu a to ani v brzdné zéné e
o poskozovat soutézni trat, zanechavat na ni stopy Ci
nebo své soucasti X
e komunikovat s externim zafizenim v
e robota se po odstartovani nesmi nikdo dotykat, Q
pokud to nedovoli Ci nenaridi rozhodCi ‘3
Délka méfeného Useku drahy je 10 metra. Sifka 0,9m. >
10 m c
Pribéh soutéze D
Soutézici absolvuji technickou kontrolu robota, dvé A
kvalifikacni jizdy a na zakladé nejlepSich dosazenych =
Casul bude sestavena finalova jizda.
Predstartovni priprava
Soutézici pfipravi robota ke startu a umisti jej celého
pred startovni ¢aru. Robot je v tuto chvili zapnuty a ¢eka
na stisk tlaCitka pro pohyb.
Start soutézni jizdy
Soutézici odstartuje robota stiskem tlaCitka na pokyn N I
X (Ochranna bariéra )
rozhodciho.

Méreny usek

V méfeném useku jede robot co nejrychleji k cilové pasce.
Pokud robot narazi v méfeném useku do mantinelu, je jizda
neplatna.

Pokud by doba jizdy pfesahovala 60 sekund, rozhod¢i jizdu ukonci a
jizda nebude zapocitana.

Kvalifikaéni jizdy

o Jizdy probihaji ve dvou kolech (pokud poradatel neurci jinak)

e V kazdém kole ma robot pravo na jeden start

o Pocita se nejlepsi dosazeny Cas, na jehoz zakladé postoupi
nejlepsi 3 roboti do finalové jizdy

Finalova jizda
Nejlepsi tfi roboti podle ¢asl z kvalifikanich jizd jedou proti sobé finalovou jizdu. Vitézem je
nejrychlejsi robot.
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SUMO

Ukol

Ukolem robota v soutézi Sumo je vytlagit protivnika z ringu.

Robot

Maximalni rozméry robota jsou délka 150 x Sifka 150 mm. VySka neni omezena. Maximalni
vaha robota je 1000 g.

Robot mlze po startu ménit své rozmeéry a tvar libovolnym zplsobem. Robot se mize vlastni
silou libovolné otacet Ci prevracet, muze se také rozdélit na nékolik samostatnych ¢asti.

Robot nesmi b&éhem soutézni jizdy:
e oObsahovat zadné prvky, které umysiné poskozuji podvozek soupefe ani hraci pole Ci
hrace.
o pouzivat rusicky (napf. blesk/LED urené k mateni soupefovych snimacu), vrhat nebo
stfilet ¢i pouzivat jakékoliv prostfedky k zamezeni pohybu protivnika

e zvedat soupere

e pouzivat zafizeni na zvysSeni pfitlaku (napf. vyvéva ¢i magnet)

e pouzivat lepkavé latky na zlepSeni adheze pneumatik

e komunikovat s externim zafizenim

e robota se po odstartovani nesmi nikdo dotykat, pokud to nepovoli €i nenafidi rozhodci
Hristé

Hfisté je pevny plochy disk o priméru 77 cm. Zakladni povrch ringu je matné Cerny, okraje
jsou leskle bilé o Sifce 2,5 cm. Povrch ringu je jednolity a neobsahuje zadné predély nebo
vyvysSeniny. Startovni €ary jsou Cervené o Sifce 1 cm a délce 10 cm a jsou umistény 10 cm
od sebe ve stfedu

hFisté.

)

|
|
/2,5 cm |
|

;257;7 cm
I

Pribéh soutéze

V soutéznim ringu soutézi vzdy dvojice robotu, ktefi se snazi béhem vytlacit jeden druhého
mimo hfisté.
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Soutéz probéhne formou vyfazovacich boji na dvé porazky (i kdyz jednou prohrajete, porad
mate Sanci vyhrat turnaj).

Start soutézniho zapasu

Soutézici pfipravi robota ke startu a umisti jej pfed ervenou startovaci ¢aru. Po umisténi
robota jiZ nesméji byt pfedavany zadné informace ani dalSi jina manipulace (softwarova ani
hardwarova). Na pokyn rozhod&iho soutézici odstartuji roboty. Odstartovani je mozné
provést lokalné i dalkové, nasledné béhem zapasu jiz neni povoleno zadné spojeni. Robot
musi vyCkat alespon 5 s, nez se po odstartovani zacne pohybovat.

Konec soutézniho zapasu

Pokud se jeden z robotl dotkne jakoukoliv ¢asti plochy mimo ring prohrava. To plati i v
pfipadé, Zze z robota odpadne jakakoliv ¢ast a ta bude vytlacena protivnikem nebo spadne
mimo ring.

Pokud by doba zapasu presahovala 2 minuty nebo by ani pripadny restart neurcil
vitéze, rozhoddi jizdu ukongéi a vitézem zapasu se stane robot s nizsi vahou

Zapas bude pozastaveny resp. restartovany pokud:

e roboti se zasekli na vic jak 15s a nemohou se pohnout
« roboti se zasekli a toCi se dokola vice jako 15 s
e kdyz roboti vypadnou z kruhu naraz a rozhodci neumi urcit jasného vitéze



PRAVIDLA

DALKOVY MEDVED

Ukol
Ukolem robota v soutézi Dalkovy medvéd je v co nejkrat$im &ase nalézt ztraceného

medvéda a dovézt ho zpét domUl. Robota je mozno uzivatelsky ovladat.
Robot nesmi b&hem soutézni jizdy:

poSkozovat soutézni trat, zanechavat na ni stopy nebo své soucasti

e posunout Casomérny tunel

e posunout vnitfni zdi

e komunikovat s externim zafizenim (vyjma dalkového ovladani)

e jako dalkové ovladani medvéda muze byt pouzit jakykoliv vhodny ovladac

e robota se po odstartovani nesmi nikdo dotykat, pokud to nepovoli €i nenafidi rozhodci
Robot

Rozmeéry robota musi byt maximalné o rozmérech délka 500 x Sifka 360 x vySka 420 mm.

Hristé

Hriste je pevna, rovna, .
bila plocha sestavena A
z menSich dild. Na N
spojich mohou byt spary
a vySkové nerovnosti
max. 2 mm. Okolo je
mantinel cca 100 mm £
vysoky. Na hfisti jsou E
vnitini zdi také 100 mm <
vysoké. Robot je nesmi
prekraCovat nebo pres
né sahat, smi se ale
pres né ,divat®. Vnitfni
zdi tvofi ,meandr, P 2800 mm N
startuje se ze zadni o 4
Casti hfiSté a medvéd se ztratil v pfedni €asti (viz nakres; Srafovani ani méfici ¢ary nejsou na
hristi namalované, je to jen pro zprehlednéni nakresu). Rozméry uvedené v nakresu se
mohou od skutecnych [iSit 0 10%.

700 mm y 1400 mm

N
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420 mm .

1400 mm

Nad srafovanim
bude medved

430 mm

Medvéd
Medvéd je plySovy. Medvéd neni zivy, nepohybuje se a je pfimérené tézky (100g). Oproti
podlaze je dostatec¢né kontrastni.

Prabéh soutéze
Soutézici absolvuji technickou kontrolu robota, nékolik kvalifikacnich jizd a na zakladé
nejlepSich dosazenych ¢asu budou sestaveny dvojice do zavérecnych vyfazovacich jizd.

Technicka kontrola

Pfed prvni soutézni jizdou musi robot prokazat:
e schopnost jizdy bez posSkozovani hfisté



